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CE-KONFORMITATSERKLARUNG

Der Hersteller: FAAC S.p.A.
Anschrift: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIEN
erklart, dass:  das elektronische Gerdt E721

» denwesentlichen Sicherheitsanforderungen der folgenden weiteren EWG-Richtlinien
entspricht
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2006/95/EG Niederspannungsrichtlinie
2004/108/EG Richtlinie zur elekiromagnetischen Vertraglichkeit

Anmerkung:
Dieses Produkt wurde in einer typisch homogenen Konfiguration getestet
(sémiliche Bauprodukte der Firma FAAC S.p.A.).

Bologna, den 01-12-2010 )
Der Geschaftsfihrer Q /{m
K A. Marcellan (

HINWEISE

* Achtung! Um die Personensicherheit zu %ew'dhrleis’ren, sollte die Anleitung aufmerksam befolgt werden.

* Eine falsche Montage oder ein falscher Einsatz des Produktes kdnnen zu schwerwiegenden erIeTzun?en fuhren.

* Die Anleitung aufmerksam lesen, bevor mit der Montage des Produktes begonnen wird. Die Anleifung griffoereit
aufbewahren, um auch in Zukunft Bezug auf sie nehmen zu kénnen.

* Mit diesem Symbol werden wichtige Hinweise in Bezug auf die Personensicherheit und die Unversehrtheit der
Automation gekennzeichnet. o o )

* Mit diesem Symbol 1= soll auf die Hinweise in Bezug auf die Eigenschaften bzw. den Betrieb des Produktes
aufmerksam gemacht werden.

AN
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1 HINWEISE

Vor dem Ausfihren jeglicher Art von Eingriffen am elektronischen Gerdt (Anschlisse, Instandhaltung)
muss immer die Stromzufuhr abgeschaltet werden.

Vor der Anlage solite ein Differential-Wdrmeschutzschalter mit entsprechender Ausléseschwelle
vorgesehen werden. -

[@ Das Erdungskabel an die entsprechende Klemme
anschlieBen.

= Die Versorgungskabel immer von den Kabeln fir die Steuerung
und die Sicherheitsvorrichtungen (Taste, Empfdnger, Fotozellen
usw.) getrennt verlegen. Um jegliche elektrischen Stérungen
auszuschlieBen, sollten separate Ummantelungen oder
abgeschirmte Kabel (mit an der Masse angeschlossener
Abschirmung) verwendet werden.

2 ANORDNUNG UND KOMPONENTEN

1CD1 SW1
F
a8 _m
RADIO XF ey
&E «,°~s°:g.° & L@

L]
SENSOR

&
seTup [
ENDSCHALTER .
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2.1 BESCHREIBUNG DER KOMPONENTEN

FAAC

3 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

LCD | ANZEIGE- UND PROGRAMMIERUNGSDISPLAY Versorgung 230V— 501
SwW1 PROGRAMMIERTASTE ,F* Leis]ungsqufnqhme 10W
SW2 | PROGRAMMIERTASTE - des Netzes stand-by
Max. 10A
SW3  |PROGRAMMIERTASTE , +" Motorlast
SW4 | SETUP-TASTE Versorgung 24V=
- P Zubehdrgerd
LEDs | LED FUR DIE KONTROLLE DES STATUS DER EINGANGE T — VA y—s
J1 STECKER DER PRIMAREN STROMVERSORGUNG Zubehorgerdte BUS-2EASY max. 500 mA
J2 | PRIMARSTECKER DES TRANSFORMATORS Temperatur (-20 - +85)°C
" am Aufstellungsort
J3 SEKUNDARSTECKER DES TRANSFORMATORS Blinkleuchtenlast 24V=_15W
J4 | STECKER DER NOTBATTERIEN (ZUBEHORTEIL) Last Ausgang 24V=-100mA (2)
J5 MOTORSTECKER Sicherungen F1 =T1A - 250V~
J6 | AUSGANGSSTECKER DER BLINKLEUCHTE (24 V= - 15W) | | Betriebslogiken S“(iibffgffrﬂg\“k/;“f'DOL:T&mfﬁé
Schrittoetrieb", Automatikbetrieb,
9 STECKER DER MOTORVERRIEGELUNG UND KON- Autornatikbetrieb ,Schrittoetriel”,
TAKT MOTORENTRIEGELUNG Automatikbetrieb mit Tirmerfunktion,
J10 | AUSGANGSSTECKER OUT Automatikbetrieb Sicherheitsvorrich-
- tungen, Automatikbetrieb Sicher-
J11 USB-STECKER FUR DEN ANSCHLUSS AN DEN PC heifsvorrichtungen ,Schrittbetriet”,
2 STECKER FUR DEN ANSCHLUSS DER BUS-2EASY- Automatikbetrieb mit Umkehr in
VORRICHTUNGEN Pause, Halbautomatik ,b", Gemischte
Logik ,bC", Totmann.
13 ENGANGSSTECKER AM KLEMME_NBREH - Betriebszeit Regulierbar (zwischen 0 und 10 min)
Ji4 MODULSTECKER DES FUNKEMPFANGERS FUR OMNIDEC Pausenzeit Regulierbar (zwischen 0 und 10 min)
LCD1 | ANZEIGE- UND PROGRAMMIERDISPLAY OPEN A/ OPEN B
= SCHVELZSICHERUNG Motorkraft Auf 50 Stufen regulierbar
Motorgeschwindig- Auf 10 Stufen regulierbar
2.2 BESCHREIBUNG KLEMIMENBRETT J13 keit Offnen-SchlieBen
Nr. EINGANG BESCHREIBUNG Ein-/Ausgange auf Stromzufuhr, Batterie, Motor, Modul
1 OPEN A Vorrichtung mit RUHEKONTAKT, Stecker XF433/868, Boﬂen'en fUr die elekirische
die fur das Ver- und Entiiegelung des Mofors,
volistandige Offnen des Tors sorgt Motorverriegelung, USB
N " Ein-/Ausgange auf BUS-2EASY, OPEN A, OPEN B/CLOSE/
26| ©GND Negaly versorging dem Kiemmenbrett | SAFE, STOP/SAFE, GND, Fofozelien zum
9 Offnen und SchlieBen, +24 V, Strom-
3(1) OPEN B Vorrichtung mit Sqlhliesserkoniuki, versorgung, Blinkleuchte, elekfrische
(DEFAULT) die die teilweise Offnung des Tors Entriegelung Motorveriegelung, OUT
pewirkt Programmierung 1. und 2. Stufe mit 3 Tasten (+, -, F)
CLOSE Vorrichtung mit SchlieBerkontakt, und Display.
die das SchlieBen des Tors
Pewirkt. - (1) Die Verwendungsarten der Eingéinge 3
SAFE Vorrichtung mit Offnerkontakt, und 4 kénnen anhand der Konfiguration
”?!_e g!e S%fngﬁ Undd der entsprechenden Parameter auf
volsiandige Umkenrung aer der 2. Programmierstufe festgelegft
Bewegungé”em:wg des Tors ;vgrd;n {ParamefBer ’E: b .gnd 55).
5 - ur die genaue Beschreibung der
40 STOP Vorrichtung mit ARBEITSKONTAKT, Betriebsweise der Automation im Hinblick
(DEFAULT) die das Tor stoppf auf die ausgewdhlten Steuerungslogiken
SAFE Vorrichtung mit Offnerkontakt, wird auf die Tabellen am Ende dieser
vongaeﬂg:g;‘g%"ﬂggﬁr?g dor Betriebsanleitung verwiesen (Abschn.
. 10 - STEUERUNGSLOGIKEN). Fur die bei
Beweg“”gémlﬁf‘g dles Tors Verwendung dieser als SAFE eingerichteten
; " Eingdnge vorzunehmenden Verdrahtungen
5 FSWOP | Vorrichtung mit ARBEITSKONTAKT, ke i taliess YA darges,e,%en
durch welche die Bewegung Diagramme verwiesen
wdahrend des Offnen des Tors
umgekehrt wird (1) Die elektrische Ausgangsbelastung muss
7 FSW CL Vorrichtung mit ARBEITSKONTAKT, bereits im max. fiir die Zubehérgerdte ver-
durch welche die Bewegung figbaren strom beriicksichtigt werden
wdhrend des SchlieBens des Tors
umgekehrt wird
8 +24V Positiv Versorgung Zubehorgeréte
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4 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

I35 Die in Abb. 2 angegebenen Verdrahtungen beziehen sich auf die Eingdnge der Steuerkarte mit DEFAULT-Konfiguration.

STOP BUS

&aa =
OPEN A e -[e]

OPEN R D e oo b
STOP / SAFE EELP S +l0]

Far den Anschluss der
Fotozellen und der

wird auf den Abschnitt
4.2 verwiesen

MOTORENTRIEGELUNG
(Blockiert den Motor, . -
wenn der Griff fir die

2av= Entriegelung des Motors
15‘; betatigt wird) ~ &

C720 E C721

/ / Abb. 3

A Fotozellen fur den SCHLIESS-Vorgang
B.  Fofozellen fur den OFFNUNGS-Vorgang mﬁﬂmﬂ’
C: Fotozellen fr den OFFNUNGS- und SCHLIESS-Vorgang "’r;lm

-t

-

—r

-

Abb. 4




FAAC

Vor dem Anschluss der Fotozellen muss die Betriebsart je
nach dem zu schitzenden Bewegungsbereich ausgewahlt
werden:

Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang: Sie
werden nur wahrend der SchlieBbewegung der
Automation aktiviert und eignen sich somit dozu, das
Tor im SchlieBbereich vor dem AnstoBen zu schifzen.

Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang:
Sie werden nur wahrend der Offnungsbewegung der
Automation aktiviertund eignen sich somit dazu, das
Tor im Offnungsbereich vor dem AnstoBen zu schiitzen.

Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungs-/
SchlieBvorgang: Sie werden sowohl wdhrend der
Offnungs- als auch bei der SchlieBbewegung der
Autormation  akfiviertund eignen sich somit dazu, das
Tor im gesamten Offnungs-/SchlieBbereich vor dem
AnstoBen zu schutzen.

4.1 FOTOZELLEN BUS-2EASY

Diese Karte ist mit einem BUS-2EASY-Kreis ausgestattet,
an welchen problemlos eine hohe Anzahl an BUS-
2EASY-Vorrichtungen fUr die Sicherheit (z.B. bis zu 16
Fotozellenpaare) angeschlossen werden kann, die mithilfe
von lediglich zwei Kabeln ohne Polaritat entsprechend
programmiert werden.

Vor dem Anschluss der Fotozellen muss die Betriebsart
(Abb. 4) je nach dem zu schutzenden Bewegungsbereich
ausgewdahlt werden. Dartber hinaus mussen sowohl auf
dem Geber als auch auf dem Empfanger die Dip-Schalter
(siehe Abb. 5) gemdR Tab. 1 positioniert werden.

Cin R

Abb. 5

DL1 = Ausrich-
tung

DL2 = Status
BUS-2EASY/Ver-
sorgung

DS1 = Dip-
Schalter fur die
Programmie-

ung

4.1.1 ANSTEUERUNG DER BUS-2EASY-FOTOZELLEN

1S5 Es ist wichtig, dass sowohl dem Geber als
auch dem Empfdnger dieselbe Adresse
gegeben wird.

[@ Sicherstellen, dass nicht zwei bzw. mehrere
Fotozellenpaare dieselbe Adresse haben.

[@: Wenn kein BUS-2EASY-Zubehér verwendet
wird, bleibt der BUS-2EASY-Stecker (J12 -
Abb. 1) unbelegt

FAAC

Tab. 1 - Ansteuerung der BUS-2EASY-Fotozellen

Dip1 | Dip2 | Dip3 | Dip4 | Bez. Typologie

OFF | OFF | OFF | OFF

OFF | OFF | OFF | ON

OFF | OFF | ON | OFF | SFENUNG

OFF | OFF | ON | ON Max. 6 Paare
OFF | ON | ON | OFF

OFF | ON | ON | ON

ON | OFF | OFF | OFF

ON | OFF | OFF | ON

ON | OFF | ON | OFF

ON | OFF | ON | ON | A | SCHLUESSUNG
ON | ON | OFF | OFF

ON | ON | OFF | ON

ON | ON | ON | OFF

OFF | ON | OFF | OFF OFFNUNG und
off | on | off | on | € | Mox 3 paare
ON | ON | ON | ON | 7/ IMPULS OPEN

4.1.2 SPEICHERUNG BUS-2EASY-ZUBEHORGERATE
Jederzeit konnen der Anlage BUS-2EASY-Fotozellen
und —Zubehodrteile hinzugeflgt werden, und zwar einfach
anhand des nachfolgenden Verfahrens:

1. Die Zubehdrgerate montieren und mit der gewdnschten
Adresse programmieren (siehe Abschnitt 4.1.1).

2. Die Karte von der Stromversorgung frennen.

3. Die beiden Kabel der BUS-2EASY-Zubehdrgerate an der

roten Kliemmenleiste J12 anschlieBen (Polanschluss

spielt keine Rolle).

Die Karte an die Versorgung anschlieBen.

Einmal kurz die SETUP-Taste dricken (SW4), um die

Einschreibung der Zubehdrgerate durchzufuhren.

Uberprifen, ob die montierten BUS-2EASY-Vorrichtungen

ordnungsgemaR funkfionieren.

6. Die BUS-2EASY-Zubehdrteile wurden von der Karte
gespeichert.

oA

Die Angaben der folgenden Tabelle befolgen, um zu
Uberprufen, ob die BUS-2EASY-Anschluss ordnungsgemal
funkioniert.

[@ Dieselben Anweisungen sind an einem
MASTER-Steuergerdt zu befolgen, auch um
ein an den BUS-2EASY mit POLARISIERTEM
Kabel angeschlossenes SLAVE-Steuergerdt
zu erfassen.

Tab. 2 - Beschreibung BUS-2EASY-LED

Normale Akfivitat (LED eingeschaltet, auch
giauerhla;:'a wenn keine Fotozellen vorhanden sind). Keine
ng angesteuerte Fotozelle belegt.
Blinkt Mindestens eine angesteuerte Fotozelle belegt
langsam bzw. nicht ausgerichtet.
Ausgeschaltet
(blinkt alle Kurzschluss BUS-2EASY-Leitung.
2,5 sec)
- BUS-2EASY-Leitung deaktiviert (keine
Versorgung)
Ausgescha : .
schalet | _ Batteriebetrieb
- Steuergerdt als SLAVE programmiert
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4.2 HERKOMMLICHE FOTOZELLEN

Anschluss eines Fotozellenpaars wdhrend des SchlieBvorgangs
die Sicherheitsvorrichtung FAIL-SAFE ist aktiviert
Auf die zweite Programmierstufe
ol = [ einstellen

OPEN A
GND
OPEN B / CLOSE
STOP
ouT - FSW OP
GND
FSW CL
p—ad +24V
Andere Sicher-
heitsvorrichtungen |"x°'- TXCL
2
3 -[}— —=0UuT
® - .—El - “E_' + ouT
+ —75|+

Anschluss eines Fotozellenpaars wahrend des SchlieBvorgangs
die Sicherheitsvorrichtungen FAIL-SAFE und STOP
sind deaktiviert

OPEN A
GND
Andere Sicher- OPEN B / CLOSE

heitsvorrichtungen

RXCL

l
I
®

-0
+ —

@
>
o}
o
o

I@: Falls die Sicherheitsvorrichtung FAIL-SAFE nicht benutzt
wird, muss die Versorgung der Ubertragungsgerdte an
die Klemmen 6 und 8 von J13 angeschlossen werden.

Wenn die Sicherheitsvorrichtung FAIL-SAFE verwendet
wird, muss sie entsprechend eingestellt (siehe
Programmierung der 2. Sfufe und Abb. 6) und dann
die Stromversorgung der Ubertragungsgerdite mit dem
Ausgang OUT verbunden werden.

[@ Wenn die Sicherheitsvorrichtung FAIL-SAFE verwendet wird,
midssen auch die nicht benutzten Sicherheitseingdnge mit
dem Negativ von OUT (siehe Abb. 6) Uiberbrickt werden.

Anschluss eines Fotozellenpaars beim Offnungsvorgang
Andere Sicher- OPEN A
heitsvorrichtungen GND
OPEN B / CLOSE
STOP
FSW oP
GND
FSW CL
+24V
oP
1
2
3
® = —I -
+ 5]+

FAAC

Anschluss eines Fotozellenpaars beim SchlieBvorgang
und eines Paars beim Offnungsvorgang

OPEN A

GND

OPEN B / CLOSE
STOP

FSW oP

GND

FSW CL

+24V

1

2
—_—— I1]-

3
+°_2' Aj—o

5

- ®
*+ ®pob. 8

[Anschluss von zwei Fotozellenpaaren beim Schlie@vorgang

OPEN A

GND

OPEN B / CLOSE
STOP

FSW OP

GND

FSW CL

+24V

RX CL1
1
L2
% o ——
® - 21- +|2 +
®+ :Es +
TXCL2 RXCL2
1
2
— 1=
+:t§+ _i - ®
+[s + ®
Abb, 9

Anschluss eines Fotozellenpaars beim SchlieBvorgang
und eines Paars beim Offnungs-/SchlieBvorgang

OPEN A
GND
OPEN B / CLOSE
STOP
FSW OP
GND
FSW CL
+24V
RXCL TXCL

-
) F] Se—

1
2
—3
@— 4|~
oF =4
TXOP/CL RX OP/CL.
1
2
- 1
b aE e
+®
Abb. 10
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Anschiuss enes Folozellenpaars beim SchieBvorgong, enesPoaisbeim) - (Keine Sicherheits- bzw. Stoppvorrichtung angeschlossen
OPEN A
OPEN A GND
GND OPEN B / CLOSE
OPEN B / CLOSE STOP
STOP FSW OP
FSW oP GND
gg‘z o FSW CL
ey S Abb. 12
RXCL TXCL
1
: u—r
- R e
¥ :EE; N
TX OP/CL RX OP/CL
- $1]- ;
P T —e
+[5 +
TXOP
o . — R —
+ Abb. 11
4.3 ANSCHLUSSE SAFE-EINGANG

Wenn die FailSafe-Sicherheitsfunktion aktiviert wird (Parameter kann in der 2. Programmierstufe festgelegt
[@ werden) muss -OUT als Minuspol fir die Verwaltung des SAFE-Eingangs verwendet werden (siehe
Abb. 13).

Anschluss einer Sicherheitseinrichtung (anderer Sicherheitseinrichtungen) an den SAFE-Eingang bei aktivierter
FAILSAFE-Funktion
- il . =
Einstellung: 2. Stufe o =0l (FAIL SAFE AKTIVIERT) Enstellung: 2. S“{e ‘jlﬁu‘ (FAIL SAFE AKTIVIERT)
2. Stufe SP=0l [EINGANG 4 =SICHERHETSLEISTE) n dirimfe Db=UC (EINGANG 3 = SICHERHEITSLEISTE)
_ Andere Sicherheitseinrichtungen
Sicherheitseinrichtungen OPEN A OPEN A
\ GND GND
OPEN B/ CLOSE -OUuT SAFE / OPEN B / CLOSE
-OUuT SAFE / STOP sTOP
FSW OP FSW OP
GND GND
FSW CL FSW CL
+24v +24V Abb. 13

@ Wenn die FailSafe-Sicherheitsfunktion deaktiviert wird (Parameter kann in der 2. Programmierstufe festgelegt
werden) muss - (&) als Minuspol fir die Verwaltung des SAFE-Eingangs verwendet werden (siehe Abb. 14).

Anschluss einer Sicherheitseinrichtung (anderer Sicherheitseinrichtungen) an den SAFE-Eingang bei deaktivierter
FAILSAFE-Funktion
Einstellung: 2. Stufe o =00} (FAIL SAFE DEAKTIVIERT)

2. Stufe Ob=02 (EINGANG 3 =SICHERHEITSLEISTE)

Andere
Sicherheitseinrichtungen

Einstellung: 2. Stufe o I=00 (FAIL SAFE DEAKTIVIERT)
2. Stufe SP=0I (EINGANG 4 = SICHERHEITSLEISTE)

Andere

Sicherheitseinrichtungen OFEN A

GND \ OPEN A

OPEN B / CLOSE GND

SAFE / STOP -® SAFE / OPEN B / CLOSE
-® FSW OP sToP

GND FSW OP

FSW CL GND

+24v FSW CL

+24V Abb. 14

Wenn Vorrichtungen mit Offnerkontakt (andere Sicherheitseinrichtungen) eingesetzt werden, muss der
[@ SAFE-Eingang bei aktivierter FAILSAFE-Funktion an -OUT und bei deaktivierter FAILSAFE-Funktion an GND
uberbrickt werden.
7
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5 PROGRAMMIERUNG = Die A’nderupg der Programmierparameter
Zum Programmieren des Betriebs der Automation muss der Modus ist sofort wirksam, wdhrend die endgliltige

N Speicherung erst dann erfolgt, wenn
FPROGRAMMERUNG" aufgerufen werden, die Programmierung beendet und der

Die Programmierung ist in zwei Phasen unterteitt: 1. PHASE, 2. PHASE. Anzeigemodus des Zustands der Eingdnge
Normalerweise wird auf dem Display der erneut aufgerufen wird. Wenn die Stromzufuhr

; ; zum Gerdat unterbrochen wird, bevor der
Status der Automation angezeigt. DurchDruck Anzeigemodus des Zustands der Eingdnge
der Taste F bzw. durch den gleichzeitigen erneut aufgerufen wird, gehen alle

Druck der Taste F und der Taste + gelangt vorgenommenen Anderungen verloren.

man zur Programmierung der 1. bzw. zur . i
2. Stufe. Wéhrend des Batteriebefriebs ist Wi Von dllen Schritten der z;‘;%;g;"%‘j’s”,’;?ﬁege’;

das Display ausgeschaltet. Zur Anzeige des Eingdinge zuriickgekehrt und sémtliche bis zu
Zustands der Automation kurz die Taste + diesem Zeitpunkt abgednderten Parameter
driicken. kénnen gespeichert werden. Hierzu missen

Um die Standardeinstellungen wieder gleighzeiﬁg die Tasten F und - gedriickt
= herzustellen, genlgt es, die gewiinschte we.r en: .
Einstellung beim ersten Schritt der [@ Beim Einschalten der Karte erscheint auf

b dem Display LCD1 einige Sekunden lang
Programmierung der 1. Stufe zu laden. die zweistellige, durch einen Dezimalpunkt

5.1. PROGRAMMIERUNG 1. STUFE gefrennte Software-Version der Karte.

Um zur Programmierung der 1. Stufe zu gelangen, muss die Taste F gedruckt werden.
¢ Bei (anhaltendem) Drucken der Taste F erscheint die Bezeichnung der Funktion am Display.

»  Nachdem die Taste wieder losgelassen wird, zeigt das Display den Wert der Funkfion an, der mit den Tasten + und -

verdndert werden kann.

*  Durch emeuten Druck der Taste F (die dann gedrickt gehatten wird), wird auf dem Display die Bezeichnung der ndchsten

Funktion angezeigt usw.

* Wenn die letzte Funktion erreicht ist und die Taste F gedrlickt wird, wird die Programmierung beendet und die Parameter

werden gespeichert, Auf dem Display wird emeut der Status der Automation angezeigt.

PROGRAMMIERUNG 1. STUFE @
Display | Funktion Default |
W DEFAULT: |
. |_ Die Parameter mit den DEFAULT-Werten konfigurieren.
Cu Wenn beim Loslassen der Taste F der Wert LU erscheint, bedeutet dies, dass die
modifizierte Standardkonfiguration Uber die Tasten und das Display ausgewdhlt wurde.
Wenn diese Programmierung beibehalten werden soll, emeut die Taste F bzw. +
driicken und den DefaultWert | auswéhlen.
- MASTER-SLAVE-KONFIGURATION: M
- MA Die Steuerkarte wird im MASTER-Modus konfiguriert P
=1 Die Steuerkarte wird im SLAVE-Modus konfiguriert
I~ Wird die Steuerkarte im SLAVE-Modus konfiguriert, werden die Parameter {0 -PH -
PE5-Ph-0p nicht angezeigt (fiir den Master-Slave-Betrieb siehe Abschn. 7.4).
e BETRIEBSLOGIKEN: -
Y E Halbautornatik, =
P HalbautomatiK ,Schrittbetrieb™.
Automatik.
Automatikl.

O—

Automatik ,Schrittoetrieb”.

Automatik mit Funktion ,Timer".

Automatik ,Sicherheitsvorrichtungen®.

Automatik ,Sicherheitsvorrichtungen Schrittbetrieb™.
Automatik mit Umkehr in Pause

Halbautomatik ,b",

L Gemischt (AP durch Impuls/CH durch Totmann)
Totmann.

[

oo

Lo o Y 0 o o o D [ T

[@' Im SLAVE-Modus nicht angezeigter Parameter

:'H PAUSENZEIT A:

Beim Offnungsimpuls TOTAL wird die Pausenzeit lediglich dann eingehalten, wenn die
Betriebslogik Automatik eingestelltf wurde. Einstellbar von 0 bis 59 sec in Schritten von 1 Sekunde.
Nachfolgend schaltet die Anzeige auf Minuten und Zehntelsekunden um (die durch einen
Punkt getrennt sind) und die Zeit wird mit Schritten von jeweils 10 Sekunden bis zum maximalen
Wert von 5.5 Minuten eingestellt,

2.B.: Wenn das Display 2.5 anzeigt, betragt die Pausenzeit 2 min und 50 sec.

[@ Im SLAVE-Modus nicht angezeigter Parameter
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Display | Funktion Default |

ol PAUSENZEIT B: =]

D Beim Offnungsimpuls TEILWEISE wird die Pausenzeit lediglich dann eingehalten, wenn die =4
Betriebslogik Automatik eingestellt wurde. Einstellbar von 0 bis 59 sec in Schritten von 1 Sekunde.
Nachfolgend schaltet die Anzeige auf Minuten und Zehntelsekunden um (die durch einen
Punkt getrennt sind) und die Zeit wird mit Schritten von jeweils 10 Sekunden bis zum maximalen
Wert von 9.5 Minuten eingestell.
Z.B.: Wenn das Display .5 anzeigt, betragt die Pausenzeit 2 min und 50 sec.

I3 Im SLAVE-Modus nicht angezeigter Parameter

F ' MOTORKRAFT: —r

"~ | Reguliert das Niveau der Motorkraft, =
Ol = Mindestkraft
50 = Héchstkraft

Wenn der Kraftwert verdndert wurde, wird empfohlen, ein SETUP
durchzufiihren (siehe Abschnitt 7.3)

OFFNUNGSGESCHWINDIGKEIT: =
Reguliert die Offnungsgeschwindigkeit des Motors auf 10 Stufen. —

01 = Mindestgeschwindigkeit
I'l = Hochstgeschwindigkeit

[@ Wenn der Geschwindigkeitswert verdndert wurde, wird empfohlen, ein
SETUP durchzufiihren (siehe Abschnitt 7.3)

= SCHLIESSGESCHWINDIGKEIT: P
- Reguliert die SchlieBgeschwindigkeit des Motors auf 10 Stufen.

U
|

= Mindestgeschwindigkeit

|
0 = Hochstgeschwindigkeit

)

[@: Wenn der Geschwindigkeitswert verdndert wurde, wird empfohlen, ein
SETUP durchzufihren (siehe Abschnitt 7.3)

ABBREMSUNG BEIM OFFNEN:

Reguliert den Abbremsweg des vollst@ndigen Torlaufs (in Prozent). Einstelloar auf 5

(Geschwindigkeit < 5), I} (Geschwindigkeit zwischen 5 und 8), |5 (Geschwindigkeit > 8)

bei 99% in 1%-Schritten.

N
(-

5-10-15= minimale Abbremsung

99 = maximale Abbremsung
ABBREMSUNG BEIM SCHLIESSEN:
Reguliert den Abbremsweg des vollst@ndigen Torlaufs (in Prozent). Einstelloar auf 5
(Geschwindigkeit < 5), I} (Geschwindigkeit zwischen 5 und 8), |5 (Geschwindigkeit > 8)
bei 99% in 1%-Schritten

I
0
[Z2]
=
-
L
a]

(N
(-

5-10-15 = minimale Abbremsung
99 = maximale Abbremsung

- GESCHWINDIGKEIT BEIM ABBREMSEN: m
Regelt die Geschwindigkeit wahrend des Abbremsvorgangs.

{J = NIEDRIGE Geschwindigkeit
| = HOHE Geschwindigkeit

g STATUS DER AUTOMATION:
== Verlassen der Programmierung, Speichern der Daten und Ruckkehr zur Anzeige des Status der Automation.

00 = GESCHLOSSEN {7 = FAIL SAFE im Gange

Ol = GEOFFNET 8 = Uperpriifung BUS-2EASY-Vorrichtungen
U2 = stilstand, dann ,OFFNEN" ~ imGange

U3 = stillstand, dann ,SCHLIESSEN® 9 = Vorblinken, dann ,OFFNEN"

04 = In ,PAUSE® 10 = Vorblinken, dann ,SCHLIESSEN"

05 = In Offnungsphase Il = GEOFFNET bei Teilsffnung

0B = In SchlieBphase |2 = In PAUSE bei Teilsffnung
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5.2 PROGRAMMIERUNG 2. STUFE

Um zur 2. PROGRAMMIERSTUFE zu gelangen, muss die Taste F gedrickt gehatten und zusdizlich die Taste + gedrickt werden:
Wer:dn oukch die Taste F losgelassen wird, zeigt das Display den Wert der Funktion an, der mit den Tasten + und - verandert
werden kann.

*  Durch Duck der Taste F (die dann gedrickt gehalten wird) wird auf dem Display die Bezeichnung der néchsten Funktion
und beim Loslassen der Taste der Wert angezeigt, der mit den Tasten + und - veréndert werden kann.,

* Wenn die letzte Funkiion erreicht ist und die Taste F gedrlckt wird, wird die Programmierung abgeschlossen und das
Display zeigt wieder den Status der Automation an.

PROGRAMMIERUNG 2. STUFE @ + Q

Display | Funktion

Default
(- MAXIMALE ANLAUFKRAFT: Ao
' Wahrend des Bewegungsanlaufs arbeitet der Motor bei Hochstkraft (wobei das ausgewahlte l
Kraftniveau ignoriert wird).
4 = akiiv
no = deaktiviert
o VORBLINKEN:
[ [ Lo

Ermdglicht es, 5 Vorblinkarten mit einer Dauer von 3 sec auszuwdahlen.
Mo = kein Vorblinken

Q[ = Vorblinken vor jeder Bewegung

L = Vorblinken vor einer SchlieBbewegung

0P = Vorblinken vor einer Offnungsbewegung

PH = Vorblinken erst am Ende der Pause

VORBLINKZEIT (nur sichtbar, wenn im vorangegangenen Menl eine Vorblinkart ausgewdhlt D 3

N

wurde):
Reguliert die Vorblinkzeit von | bis | sec in Schritten von 1 Sekunde.
Ul = Min. vorblinken
0 = Max. Vorblinken
oI FOTOZELLEN WAHREND DER SCHLIESSUNG:
o Die Funktfion aktivieren, wenn die Fotozellen fur den SchlieRvorgang die Bewegung blockieren =
und die Bewegung beim Freiwerden umkehren sollen. Wenn diese Funktion deaktiviert ist, wird
die Bewegung des Tors normalerweise durch das Ausldsen der Fotozellen im SchlieBvorgang
sofort umgekehrt.
59 = Umkehr beim Freiwerden )
no = Unverzigliche Umkehr wahrend des Offnungsvorgangs.
Im SLAVE-Modus nicht angezeigter Parameter
— | PHOTOZELLEN WAHREND DER OFFNUNG: _
= Die Funktion akfivieren, wenn die Fotozellen fur den Offnungsvorgang die Bewegung =
blockieren und die Bewegung beim SchlieRvorgang umkehren sollen. Wenn diese Funkfion
deaktiviert ist und die Fotozellen im Offnungsvorgang ausgeldst werden, l&uft bei inrem
Freiwerden normalerweise der Motor an.
9 = Unverztgliche Umkehr wéhrend des SchlieBvorgangs
= Anlauf der Bewegung bbeim Freiwerden.
|@D Im SLAVE-Modus nicht angezeigter Parameter
FI '_E FUNKTION ADMAP: -
- Ermdglicht es, den Betrieb gemdB der franzdsischen Richtlinie NFP 25/362 zu aktivieren. -
4 = okfiv
no = deakfiviert
£ ENCODER: 0 E

- Dersich auf der Karte befindliche virtuelle® Geber (Encoder) dient als Sicherheitsvorichtung fir den
Quetschschutz und verwaltet die Punkte, an denen das Abbremsen und die Teildffnung beginnen.
Wenn das Tor wahrend des Offnungs- bzw. SchlieBvorgangs gegen ein Hindernis stolt, sorgt der
Nirtuelle® Geber daflr, dass die Bewegung umgekehrt wird, Wenn fur dieselbe Richtung ein zweites
Hindemis geortet wird, halt der Motor an. In beiden Féllen wird ein Alarm angezeigt (siehe Abschnitt
Alarme).

Die Empfindlichkeit des ,virtuellen* Gebers muss eingestellt werden, wobei der Zeitraum, den die
Karte wartet, bevor die Umkehr der Bewegung veranlasst wird, von einem Minimum von Osec
bis zu einermn Maximum von I} sec in Schritten von einer Sekunde reichen kann.

In'n}

|_|| i = héchste Empfindlichkeit
0= niedrigste Empfindlichkeit

10
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Display

Funktion

Default |

TEILOFFNUNG:
Die Weite der Teiléffnung des Fligels kann als Prozentsatz des volistindigen Torlaufs eingestellt werden.
Einstelloar von 0 bis 99% in 1%-Schritten.

00 = keine Teiloffnung

01 = minimale Teiléffnung

99 = maximale Teiléffnung

S0

T

ARBEITSZEIT (Time-Out):

Es muss ein Wert eingestellt werden, der hdher als die Zeit ist, die das Tor zum volistandigen
Offnen und SchlieBen bendtigt.

Einstelloar von U bis 55 sec in Schritten von 1 Sekunde. Nachfolgend schaltet die Anzeige
auf Minuten und Zehntelsekunden um (die durch einen Punkt getrennt sind) und die Zeit wird
mit Schriffen von jeweils 10 Sekunden bis zum maximalen Wert von 5.5 Minuten eingestellt.

Z.B.: Wenn das Display .5 anzeigt, betragt die Pausenzeit 2 min und 50 sec..

= Bei Anlagen mit MASTER-SLAVE-Konfiguration muss am MASTER-Steuergerat
eine BETRIEBSZEIT eingestellt werden, bei der die Bewegungsdauer beider Fliigel
zu bericksichtigen ist.

=g

ol

ouT 1:

Ermoglicht es, den Ausgang OUT (Open Collector RUHESTROMKONTAKT) in einer der folgenden
Funktionen zu aktivieren:

UL = Immer aktiv (liefert 24-V-Spannung = bei maximaler Stromaufnahme 100 mA)

' = FAILSAFE (prtift den einwandifreien Befrieb der angeschlossenen herkdmmlichen Fotozellen)

{J2 = KONTROLLLAMPE (pbei geschlossenem Tor ausgeschaltet, in der SchlieBphase und der Pause

eingeschaitet, in der SchlieBphase blinkend)

SERVICELAMPE (sieche folgende Funktion)

ALARM BATTERIE-Betrieb

Tor GEOFFNET bzw. in PAUSE

Tor GESCHLOSSEN

Tor in BEWEGUNG

Tor in der OFFNUNGSPHASE

Tor in der SCHLIESSPHASE

Sicherheitsvorrichtung AKTIV

= Getakteter Ausgang, der vom zweiten Funkkanal aus akfiviert werden kann (siehe
nachfolgende Funktion)

I2 = Ausgang, der vom zweiten Funkkanal aus akfiviert werden kann (Funktion Schrittbetrieb)

T

(W

-

VERZOGERUNGSZEIT OUT 1 (nur sichtbar, wenn im vorangegangenen Schritt Punkt 0 bzw.
I1) ausgewanhlt wurden:

Ermc")_glicht es, die Verzogerungszeit des Ausgangs OUT einzustellen, wenn eine Zeitfunktion
8. 03 bzw. I1) von | bis 959 Minuten in Schritten von 1 Minute ausgewdhlt wurde.

OPEN B / CLOSE/SICHERHEITSVORR. LEISTE E:
Die Benutzung des Eingangs OPEN B kann als Teiléffnung bzw. SCHLIESS-Impuls ausgewdhlt
werden, oder SICHERHEITSVORR. LEISTE.

00 = OPENB

DI_ = CLOSE

02 = SICHERHEITSLEISTE (Offnerkontakt)
[@ Sollte eine Betriebslogik ausgewdhlt werden, die deq Einsatz des SCHLIESS-Impulses

vorsieht (Logik b, H_, L), wird diese Funktion auf Ul voreingestellf und kann nicht

verdndert werden.

STOP / SICHERHEITSVORR. LEISTE:

Die Benutzung des Eingangs STOP kann als STOP oder SICHERHEITSVORR. LEISTE-Impuls aus-

gewdhltlwgrden.
[

O = SICHERHEITSLEISTE (Offnerkontakt)

TEILUMKEHRUNG:
Es bestenht die Moglichkeit, den UmkehrungsTyE (vollstandige Umkehrung oder Teilumkehrung)
beim Erfassen eines Hindemisses oder dem Ansprechen der Sicherheifsleiste auszuwdahlen.
= Teilumkehrung akfiviert. Beim Erfassen eines Hindernisses oder beim Ansprechen
der Sicherheifsleiste wird die Bewegungsrich’rung des Flugels fur zirka 2" umgekehrt,
und anschlie@end kormmt dieser zum Stillstan
no = Telumkehrung deaktiviert, Beim Erfassen eines Hindermisses oder beim Ansprechen der
Sicherheitsieiste wird die Bewegungﬁn‘cmun des Flugels volisténdig umgekehrt, und
dieser wird in die Offnungs- oder SchiieBposiion gefahren.

MOTORVERRIEGELUNG:

Es ist moglich, den Einsatz der Motorverriegelung wahrend des Batteriebetriebs auszuwdhlen:

4 = die Motorveriegelung funkfioniert auch wéhrend des Batteriebetrielos regelmaBig weiter

no = im Batteriebetrieb bleibt die Motorveriegelung stets gedffnet

(I

1

I
0
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-
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Display | Funktion

Default I

interagiert mit dem rd-Wert,

Zykluszdhler nullgestellt.

o KUNDENDIENSTANFORDERUNG - ZYKLUSZAHLER (an die nachfolgenden Funktionen gekoppelt): _
H- 4 = beim Emeichen der Anzahl der Zyklen, die zusammen mit den nachfolgenden no
Funktionen ric und nd eingestellt werden kénnen, wird vor sémtlichen Bewegungen
ein Vorblinkvorgang von 8 sec durchgefuhrt (abgesehen von dem bereits mit der
Funktion PF eingesteliten Vorblinkvorgang).
mo = die darauffolgenden Funktionen nc und nd  zeigen an, wie viele Zyklen die Anlage
bis zu einem Maximum von 99'990 durchgefihrt hat.
[@ Wenn die Anzahl der durchgefiihrten Zyklen héher als 99 990 ist, zeigen die
beiden darauffolgenden Funktionen rc und nd beide 99 an.
Diese Funkfion kann nutzlich sein, um die Intervalle der programmierten Instandhaltung
einzustellen bzw. um die bereits durchgeflhrten Zyklen zu Uberprufen.
- ZYKLUSPROGRAMMIERUNG (MAL TAUSEND): N

Wenn A5 = Y zeigt das Display die Anzahl der Zyklen mal Tausend an, nach denen der
Kundendienst angefordert werden soll (einstelloar von [ bis 99).

Wenn A5 = no zeigt das Display die Anzahl der Zyklen mal Tausend an, die bereits
durchgefuhrt wurden. Der angezeigte Wert wird bei jedem Zyklus aktualisiert und

Wenn H5S = no wird durch einen 5-sec-langen Druck der Tasten + und - der

ZYKLUSPROGRAMMIERUNG (MAL ZEHN):
WennHS =
nc-Wert.,

nc = 11 und nd = 21 angezeigt

4 zeigt das Display die Anzahl Zyklen mal Zehn an, nach denen der Kundendienst
angefordert werden soll (einstellbar von [ bis 99),

Wenn HS = no zeigt das Display die Anzahl der Zyklen mal Zehn an, die bereits durchgefihrt
wurden. Der angezeigte Wert wird bei jedem Zyklus aktualisiert und inferagiert mit dem

[@: Beispiel: Wenn die Anlage 11 218 Zyklen durchgefihrt hat, werden

i STATUS DER AUTOMATION:
|
Do = GESCHLOSSEN
Ol = GEOFFNET i
D2 = stillstand, dann ,OFFNEN"
{4 = stillstand, dann ,SCHLIESSEN"
04 = In ,PAUSE"
05 = In Offnungsphase
05 = In SchlieBphase

Verlassen der Programmierung, Speichern der Daten und Rickkehr zur Anzeige des Status der Automation.

=5

FAIL SAFE im Gange

Uberprlfung BUS-2EASY-Vorichtungen im Gange
Vorblinken, dann ,OFFNEN"

Vorblinken, dann ,SCHLIESSEN"

GEOFFNET bei Teiléffnung

In PAUSE bei Teildffnung

6 SPEICHERUNG DES FUNKCODES
Das elektronische Gerét
ist mit einem infegrierten
Decodiersystem (DS,
SLH, LC/RC) mit zwei
Kandlen ausgestattet,
dem so genannten
OMNIDEC. Mit diesem
System kdénnen mittels
eines zusdatzlichen
Empféangermoduls und

Funksteuerungen derselben Frequenz (Abb. 15 Bez. D)
sowohl die vollstandige (OPEN A) als auch die Teildffnung

(OPEN B) der Automation gespeichert werden.

[@ Die 3 Funkcode-Typologien (DS, SLH, LC/
RC) kénnen auf beiden Kandlen gleichzeitig
eingesefzt werden. Es kénnen bis zu 256
Funkcodes eingegeben werden, die zwischen
OPEN A und OPEN B aufgeteilt werden.

[@Um verschiedene Kodiersysteme auf
demselben Kanal einsetzen zu kénnen,
muss zuerst der Lernvorgang fiir ein System
abgeschlossen und derselbe Arbeitsschritt
dann fir das ndchste System angewandt
werden.

Keine Funkeinrichtung an als SLAVE
konfigurierte Gerdte anschlieBen.

12

6.1 SPEICHERUNG DER DS-FUNKSTEUERUNGEN

[@ Es kébnnen max. 256 verschiedene Codes

gespeichert werden, die zwischen OPEN A
und OPEN B aufgeteilt werden.

Auf der Funksteuerung DS die gewdnschte Kombination
ON - OFF der 12 Dip-Schalter auswahlen.

Die Tasten + (SW3) bzw. - (SW2) gedrickt halten
und dann die SETUP-Taste dricken (SW4), um die
vollsténdige (OPEN A) bzw. die Teildéffnung (OPEN B/
CLOSE) zu speichern. Das entsprechende LED blinkt 5
sec lang langsam.

Beide Tasten loslassen.

Innerhalb dieser 5 sec muss die gewunschte Taste auf
der Funksteuerung gedruckt werden.

Das entsprechende LED leuchtet dauerhaft 1 Sekunde
lang, geht dann wieder aus und zeigt schlielich die
erfolgte Speicherung an.

Um andere Codes hinzuzufigen, mussen die
Arbeitsschritte ab Punkt 1 wiederholt werden.
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7. Um Funksteuerungen mit demselben Code verwenden
zu kénnen, muss dieselbe ON - OFF-Kombination auf
die anderen Funksteuerungen kopiert werden, ohne
dass etwas auf der Kontrollkarte verandert werden
muss.

6.2 SPEICHERUNG DER SLH-FUNKSTEUERUNGEN
@ Es kénnen max. 256 verschiedene Codes

gespeichert werden, die zwischen OPEN A
und OPEN B/CLOSE aufgeteilt werden.

1. Die Tasten P1 und P2 auf der SLH-Funksteuerung
gleichzeitig drucken und gedruckt halten.

2. Die LED der Funksteuerung beginnt zu blinken.

Beide Tasten loslassen.

4. Die Tasten + (SW3) bzw. - (SW2) gedrickt halten
und dann die SETUP-Taste (SW4) dricken, um die
volistédndige (OPEN A) bzw. die Teildffnung (OPEN B/
CLOSE) zu speichern. Das entsprechende LED blinkt 5
sec lang langsam.

5. Beide Tasten loslassen.

6. Innerhalb dieser 5 sec muss, wahrend die LED der
Funksteuerung noch blinkt, die gewunschte Taste auf
der Funksteuerung gedrickt und in dieser Stellung
gehalten werden (die LED der Funksteuerung leuchtet
dauerhaft).

7. Die LED auf der Platte leuchtet dauerhaft 2 Sekunden
lang, geht dann wieder aus und zeigt schlieRlich die
erfolgte Speicherung an.

8. Die Taste der Funksteuerung loslassen.

9. Die Taste der gespeicherten Funksteuerung 2 Mal kurz
hintereinander dricken.

@

Die Automation 6ffnet sich. Sicherstellen,
dass die Automation frei von Hindernissen
(Personen bzw. Gegenstdnde) ist.

Um die anderen Funksteuerungen mit demselben
Anlagencode zu aktivieren, muss der Anlagencode der
gespeicherten Taste der Funksteuerung an die Taste der
Funksteuerung, die hinzugefugt werden soll, Ubermittelt
werden. Hierzu muss folgendermalen vorgegangen
werden:

a. Die Tasten P1 und P2 auf der gespeicherten
Funksteuerung gleichzeitig dricken und gedruckt
halten.

b. Die LED der Funksteuerung beginnt zu blinken.

Beide Tasten loslassen.

d. Die gespeicherte Taste dricken und gedruckt
halten (die LED der Funksteuerung leuchtet
dauerhaft).

e. Die Funksteuerungen einander ndhem, die Taste
der Funksteuerung, die hinzugefugt werden soll,
dricken und gedruckt halten und erst dann wieder
loslassen, wenn die LED der Funksteuerung anzeigt,
dass die Speicherung erfolgt ist.

f.  Die Taste der gespeicherten Funksteuerung 2 Mal
kurz hintereinander dricken.

0o

Die Automation &ffnet sich. Sicherstellen,
dass die Automation frei von Hindernissen
(Personen bzw. Gegenstdnde) ist.

FAAC

6.3 SPEICHERUNG DER LC/RC-FUNKSTEUERUNGEN

Es kénnen max. 256 verschiedene Codes
gespeichert werden, die zwischen OPEN A
und OPEN B/CLOSE aufgeteilt werden.

[@DDie LC/RC-Funksteuerungen dirfen
nur dann benutzt werden, wenn das
Empfdngermodul 433 MHz aufweist.

1. Die Tasten + (SW3) bzw. - (SW2) gedruckt halten
und dann die SETUP-Taste drucken (SW4), um die
volistandige (OPEN A) bzw. die Teiléffnung (OPEN B/
CLOSE) zu speichern. Das entsprechende LED blinkt 5
sec lang langsam.

2. Die Taste loslassen.

3. Innerhalb dieser 5 sec muss die gewunschte Taste auf
der LC/RC-Funksteuerung gedruckt werden.

4. Die LED leuchtet dauerhaft 1 Sekunde lang, zeigt an,
dass die Speicherung erfolgt ist und blinkt dann weitere
5 sec, wahrend derer eine weitere Funksteuerung
gespeichert werden kann.

5. Wenn die 5 sec vorlber sind, geht die LED aus und
zeigt das Ende des Vorgangs an.

6.3.1 FERNSPEICHERUNG DER LC/RC-FUNKSTEUERUNGEN

Mit den LC/RC-Funksteuerungen kénnen andere

Funksteuerungen aus der Ferne gespeichert werden, d.h.

ohne direkt auf die Karte zurlckzugreifen. Hierzu wird eine

zu einem frlheren Zeitpunkt gespeicherte Funksteuerung
benutzt,

1. Es muss eine bereits auf einem der beiden Kandle
gespeicherte Funksteuerung (OPEN A bzw. OPEN B/
CLOSE) verwendet werden.

2. DieTastenP1 und P2 gleichzeitig driicken und gedrickt
halten, bis beide LEDs 5 sec lang langsam blinken.

3. Innerhalb von 5 sec die zuvor gespeicherte Taste der
Funksteuerung drucken, um die Lemphase auf dem
ausgewdhlten Kanal zu aktivieren.

4. Die LED auf der Karte, welche dem in der Lernphase
befindlichen Kanal entspricht, blinkt 5 sec lang,
wdahrend derer der Code einer anderen Funksteuerung
Ubermittelt werden muss.

5. Die LED leuchtet dauerhaft 1 Sekunde lang und zeigt
an, dass die Speicherung erfolgt ist. Dann blinkt sie
weitere 5 sec, wahrend derer andere Funksteuerungen
gespeichert werden kdnnen.

6.4 LOSCHEN DER FUNKSTEUERUNGEN
Um ALLE Codes der eingegebenen Funksteuerungen zu
|6schen, mussen die beiden Tasten + (SW3) und - (SW2)
gedruckt werden. Dann eine Sekunde lang die SETUP-Taste
(SW4) und die beiden ersten Tasten 10 sec lang dricken
werden.
e Die LEDs RADIOT und RADIO2 blinken 10 sec lang
schnell.
* Die beiden LEDs leuchten 2 Sekunden lang und gehen
dann aus (Léschung erfolgt).
* Beide Tasten loslassen.

A

Dieser Vorgang kann NICHT riickgéngig
gemacht werden. Es werden sdmtliche
sowohl als OPEN A als auch als OPEN B/CLOSE
gespeicherten Codes der Funksteuerungen
geldéscht.
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7 INBETRIEBNAHME

7.1 UBERPRUFUNG DER LEDS
Nachdem samtliche Anschltsse durchgefihrt worden sind und die Karte mit Strom versorgt ist, muss in der unten
aufgefuhrten Tabelle der Status der LEDs im Vergleich zum Status der Eingdnge Uberpriift werden (auf Abb. 16 ist die
Automation geschlossen und befindet sich in Ruhestellung).
Die LEDs zeigen den Status der Eingé&nge der Karfe an und sind zum Bewegen des Automatismus von groRer Bedeutung:
Dabei ist zu berlcksichtigen, dass: * Lep aN = Kontakt geschlossen () Lep aus = Kontakt offen

FAAC

B
B BUS 2easy

50 n <@
< OPEN A

' < GND

@] <orenB/cLosE
< stop /SAFE
. FSW OP

N < GND

) RADIO XF

<FSW CL

<

-
Lo B8

Abb. 16

= Die Eingdnge STOP (SAFE), FSW CL, FSW
OP, OPEN B. konfiguriert gls SAFE, sind
Sicherheitseingédnge mit Offnerkontakt.
Die entsprechenden LED mussen daher
LEUCHTEN, wenn sich die Automation in

-

Die LEDs FCA und FCC stellen die Arbeitskontakte des
auf der Karte integriefen Endschalters dar, die sich im
belegten Zustand 6ffnen, wodurch das entsprechende
LED abschaltet:

Tab. 3 - Beschreibung POWER-LED

Dauerhaft
eingeschaltet

Stromversorgung vorhanden

=

Automation|FCA ¥ Ryhesfellung befindet. S_ie erléschen, wenn
die angeschlossene Vorrichtung anspricht.
GESCHLOSSEN FCC () FCC belegt -
I%5 Die Eingdnge OPEN A, OPEN B/CLOSE
Automation]|FCA O FCAbelegt sind Eingdnge mit SchlieBerkontakt. Die
GEOFENET entsprechenden LED leuchten daher
FCC ¥ NICHT, wenn sich die Automation in

Ruhestellung befindet. Sie leuchten, wenn
die angeschlossene Vorrichtung anspricht.
Bei als SLAVE programmierten Gerdten dirfen
die der Klemmenleiste J13 entsprechenden
LED nicht leuchten.

Wenn die ERROR-LED blinkt, zeigt dies an,

Blinkt Bafterieversorgung A dass ein Alarm vorliegt (eine Situation, die
den Betrieb des Tors nicht beeintrdchtigt).

Ausgeschaltet | Karte aus Wenn die ERROR-LED dauerhaft eingeschal-
tet ist, zeigt dies an, dass eine Fehlermel-
dung vorliegt (Situation, durch welche der
Betrieb gestoppt wird, bis die Ursache der

7.2 BATTERIEBETRIEB Fehlermeldung behoben ist).
= ACHTUNG

Wahrend des Batteriebetriebs bei stehender Automation und System im Ruhemodus ist das Display LCD1 abgeschaltet und
die LED BUS 2easy sowie die LED FCC und FCA leuchten nicht, wahrend die LED Power blinkt, um den Veerbrauch zu optimieren
und die Ladung aufrechizuerhalten.

In dieser Phase besteht auf jeden Fall die Mdglichkeit, den Zustand der Automation anzuzeigen. Hierfur einfach kurz die
Taste + auf der Steuerkarte driicken. Nach diesem kurzen Tastendruck wird der Zustand der Automation fur 2 Sekunden am
Display LCD1 angezeigt, das danach wieder abgeschalttet wird, Wahrend einer normnalen Bewegung arbeiten dagegen alle
Diagnose-LED und LED zur Statusanzeige des Displays wieder enfsprechend dem Zustand der Automation (siehe Abb. 16).
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7.3 POSITIONIERUNG DER ENDSCHALTER

Sicherheitsvorrichtungen verbunden werden.

FAAC

Um die Endschalter-Magneten ordnungsgemdB positionieren zu kénnen, muss die Steuerzentrale
vorschriftsmdBig montiert und mit sdmtlichen Zubehérgerdten der Steuerzentrale und den

Der Antrieb ist mit einem Magnetsensor (Endschalfer) ausgestattet, welcher in der Karte der Steuerung integriert ist.
Der Stillstand des Tors erfolgt sowohl beim Offnen als auch beim SchiieRen in dem Moment, in dem der Sensor von dem
am oberen Teil der Zahnstange befestigten polarisieten Magneten, aktiviert wird.

1.

Uberpriifen, ob der Antriel gemé der entsprechenden Anleitungen fir den manuellen Betrieb

eingerichtet ist. /
2. Das Torvon Hand in die Gffnungsposition schieben und dabei einen Abstand von 40 mm zum
mechanischen Endanschlag lassen (siehe Abb. 17). (Y ()
3. Den Magneten mit dem RUNDEN ENDE auf der Zahnstange in Richtung des Motors gleiten «ov O\O"o id
lassen. Sobald die LED des FCA-Endschalters auf der Karte erlischt, kann dieser mit den &

entsprechenden Schrauben befestigt werden.

4. Das Tor von Hand in die SchlieBposition schieben und dabei einen Abstand 40 mm zum
mechanischen Endanschlag lassen.

5. Den Magneten mit dem QUADRATISCHEN ENDE auf der Zahnstange in Richtung des Motors
gleiten lassen. Sobald das LED des FCC-Endschatters auf der Leiterplatte ausgeht, mit den
entsprechenden Schrauben befestigen.

6. Sowohl beim Offnen als auch beim SchiieBen Uberpriifen, ob die LED des entsprechenden
Endschalters sich am Ende des Vorgangs ordnungsgemdé ausschaitet und falls notwendig die
entsprechenden Anderungen an der Position der Endschaltermagneten vomehmen.

[@ Um eine Beschddigung des Antriebs und/oder Betriebsstérungen an der
Automation zu vermeiden, muss ein Abstand von etwa 40 mm zu den
mechanischen Endanschiégen gewahrt werden.

Fir den ordnungsgemaBen
Betrieb des Antriebs muss
der Magnet mit dem RUNDEN
ENDE als Endschalter fir den
OFFNUNGS- und der Magnet
mit dem QUADRATISCHEN
ENDE als Endschalter flr den
SCHLIESSVORGANG benutzt
werden.

(SIEHE ABB. 17)

Bei Anlagen mit MASTER-
SLAVE-Konfiguration miissen
die MagnetenderEndschalter
gemds den Anweisungen in
Abb. 18 eingebaut werden.

I
0
[Z2]
=
-
w
a

MASTER/SLAVE

Abb. 18
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7.4 MASTER-SLAVE-KONFIGURATION

Muss eine Anlage mit gegenldaufigen Torfligeln redlisiert werden, die zum Offnen und Schlieen der Zufahrt gleichzeitig
zu betdtigen sind, besteht die Mdglichkeit, zwei E721-Gerdte im Master-Slave-Modus anzuschlie®en und einzurichten.
Das MASTER-Gerdt (festgelegter Wert fir den Parameter L £ der ersten Programmierebene: {1H ) muss alle fur
den einwandfreien Betrieb der Anlage notwendigen AnschlUsse besitzen (Fotozellen, Sicherheitseinrichtungen,
Funkvorrichtung, Offnungsimpulse, Blinkleuchte), wahrend das SLAVE-Gerdit (festgelegter Wert fir den Parameter
CE der ersten Programmierebene: 5L ) keine Verdrahtungen in der Klemmenleiste J13 aufweisen darf, da die
entsprechenden Eingdnge volistndig Ubergangen werden. Die beiden Gerdte kommunizieren Uber BUS-2EASY
anhand einer zweipoligen POLARISIERTEN Verdrahtung auf der Klemmmenleiste J12.

Das MASTER-Gerdt Uberwacht das SLAVE-Gerdt Uber BUS-2EASY und verwaltet alle Bewegungs- und Zeitabldufe fur
beide Torflugel.

I35 Anschlisse und Verdrahtungen fur das SLAVE-Gerdt auf der Klemmenleiste J13 sind zu vermeiden.

Die BUS-Verbindung zwischen den beiden Steuerkarten muss POLARISIERT sein, wobei die
Reihenfolge der Pole der Klemmenleiste J12 einzuhalten ist (POL (1) - POL (2)) - (siehe Abb. 19).

Bei der Konfiguration eines Steuergerdts als SLAVE werden die Werte einiger Programmierparameter
forciert und nicht mehr im Mendi visualisiert (__ =R -5~ PH~0p). Wird fir die Steuerkarte erneut
der MASTER-Modus festgelegt, werden diese zuvor forcierten Werte in der Programmierung
beibehalten.

7.4.1 MASTER-SLAVE-VERDRAHTUNG

112 112

Eg BUS 2EAsY g; BUS 2EAsY
OPEN A Keine AnschlUsse an OPEN A
GND ) ) GND
OPEN B / CLOSE diese Kiemmenleiste OPEN B / CLOSE
STOP vomehmen. STOP
FSW OP FSW OP
GND GND
FSW CL FSW CL
+24V +24V

E721 MASTER E721 SLAVE

Abb. 19

7.4.2 SETUP-VERFAHREN MASTER/SLAVE

Die SETUP-Anforderung, die durch das Blinken der Meldung 50 am Display angezeigt wird,
kann sowohl am MASTER-Steuergerdt als auch am SLAVE-Steuergerdt erscheinen. Wird sie am
SLAVE-Steuergerdt visualisiert, erscheint am MASTER-Steuergerdt der Fehlercode 91, Auf jeden
Fall kann ein SETUP-Vorgang ausschlieBlich am MASTER-Steuergerét gestartet werden.

Fdr den SETUP-Vorgang bei einer MASTER-SLAVE-Anlage sind folgende Schritte auszufuhren:

Beide Flugel entriegeln, auf halben Hubweg fahren und wieder veriegeln (siehe Anweisung Nr. 1, Abschn. 7.5 SETUP)

Die SETUP-Taste am MASTER-Steuergerdt so lange dricken, bis das MASTER-Tor die Bewegung startet.

Das MASTER-Tor fUhrt einen vollstandigen SETUP-Vorgang durch (siehe Abschn. 7.5 SETUP)

Nachdem der SETUP-Vorgang der MASTER-Steuerkarte ordnungsgemaB abgeschlossen wurde, startet der komplette

SETUP-Vorgang der SLAVE-Steuerkarte (siehe Abschn. 7.5 SETUP).

5. Wurde auch dieser Vorgang abgeschlossen, pruft das MASTER-Steuergerdt die Position des SLAVE-Flugels und fahrt
diesen an dieselbe Position (offen oder geschlossen) des MASTER-FIUgels.

6. Vorgang abgeschlossen.

ALy =

Bei Fehlern oder wurde der oben beschriebene SETUP-Vorgang nicht vollstdndig abgeschlossen,
sind die Schritte ab Punkt 1 zu wiederholen.
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9 ANZEIGE ALARM- UND FEHLERMELDUNGEN
Wenn auf dem Display Alarm- (Situation, die den Betrieb des
Tors nicht beeinfrachtigt) bzw. Fehlermeldungen (Situation,
die den Betrieb des Tors blockiert hat) angezeigt werden,
kann die entsprechende Statusnummer abgelesen werden.

FAAC

7.4 SETUP

Wenn die Karte mit Strom versorgt und noch
nie ein SETUP durchgefiihrt wurde bzw. die
Karte ein SETUP fordert, blinkt auf dem Display
die Abktirzung S} zusammen mit der SETUP-

LED, wodurch angezeigt wird, dass ein SETUP
durchgefiihrt werden muss.

[@: Um ein erfolgreiches SETUP durchzufiihren,

muss sorgfdltig uberpruft werden, ob
die magnetischen Endschalter gemdB
dem vorangegangenen Abschnitt die
ordnungsgemdBen Pole aufweisen.

Zum Durchfihren eines SETUP folgende Schritte durchfihren:

1.

2. Die SETUP-Taste (SW4) so lange gedrickt halten, bis Tab. 4 - Alarme
sich die Bewegung des Tors verlangsamt und beim
Erreichen des Endanschlags anhdtt. Wenn es sich beim | 2 & | MOTOR-Strom begrenzt
ereichten Endschalfer um jenen des SchlieBvorgangs ) Ki hluss A LAMP
(mit dlern QUADRATISCHEN ENDE) handefi, speichert | |-<urzschiuss Ausgang LAN :
das Gerdt diesen Punkt als Anschlagstelle fur die | £ 1 | Ermitflung eines Hindemisses (10 sec sichtbar)
SchlieBphase, wenn es sich beim Endschalter hingegen — | speicher Funkcodes XF-Module voll (10 sec
um jenen des Offnungsvorgangs (mit dem RUNDEN ENDE) 30 si?:htbor] (
handelt, speichert das Gerdt diesen Punkt hingegen als -
Anschlagstelle fiir die QM;Lh%Tg. In dieser Phase | 4 | Kundendienstanforderung
blinkt auf dem Display die Anzeige . - | Erzwungene Wiederherstellung der Default-
3. DasTor beginnt, die Bewegung in die enfgegengesetzte HE programmierung
Richtung automatisch zu verlangsamen und stoppt
beim Erreichen des Endschalters. Wenn es sich beim 9.2 FEHLERMELDUNGEN
ermeichten Endschatter um jenen des Offnungsvorgangs . .
(mit dem RUNDEN ENDE) handelt, speichert das Gerat Wenn eine FEHLERMELDUNG auftritt, schaitet
diesen Punkt als Anschlagstelle fur die Offnungsphase, sich die LED DL20 dauerhaft ein und durch
wenn es sich beim Endschalter hingegen um jenen den gleichzeitigen Druck der Tasten +
des SchlieBvorgangs (mit dem QUADRATISCHEN ENDE) und - wird auf dem Display der Code der
handelt, speichert das Gerdt diesen Punkt hingegen als entsprechenden Stérung angezeigt.
Anschlagstelle fur die Schliquhase. In dieser Phase blinkt o
auf dem Display die Anzeige =3, Die Tab. 5 enthalt sémtliche Fehlermeldungen, die auf
4. Je nach dem letzten ereichten Endschalter geht das  dem Display angezeigt werden konnen.

3 |Motor defekt
8 TEST DER AUTOMATION ~ - | Motorveriegelung blockiert geschlossen (die Motor-
Am Ende der Montage und der Programmierung den ord- U5 | veriegelung Uberprifen und eventuell austauschen)
nungsgemaBen Betrieb der Anlage kontrollieren. Hierbei _ | Das Tor ist schwer zu fahren bzw. weist eine hohe
vor allem Uberpriifen, ob die Sicherheitsvoriichtungenord- | O mg%?k?g:gzee%%h%iagdngigke” auf (versuchen, die
g;?%igggﬁ&iﬁ:gfg'i{?gﬁgﬁ die Anlage den geftenden 0q | Fehler BUS-2EASYAorichiung (2B dieselbe Adresse

Das Tor auf halben Hubweg fahren (dies ist sehr wichtig,
damit der SETUP-Vorgang erfolgreich abgeschlossen
wird) und sicherstellen, dass die beiden LED FCA und
ECC leuchten. Ist das nicht der Fall signalisiert die
Steuerkarte den Fehler 12 (siehe Tab. 5).

Ger&t in den geschlossenen (L) bzw. den gedffneten
Status [Dl) Uber. Im zweiten Fall muss ein OPEN-Impuls
gegeben werden, damit sich das Tor schliet.

[@355 wird darauf hingewiesen, dass der

Parameter fir die Konfiguration des
Encoders in der zweiten Programmierstufe
zur Verfigung steht (Paramete r=C). Dieser
wVvirtuelle“ Encoder auf der Steuerkarte
dient als Quetschschuiz. Wenn das Tor
wdhrend des Offnens oder SchlieBens
gegen ein Hindernis st6Bt, bewirkt der
wvirtuelle” Encoder die Umkehrung der
Bewegungsrichtung. Bei der ndchsten
Bewegung in dieselbe Richtung bewirkt
ein Hindernis an derselben Position die
Stillsetzung des Motors. Die korrekte
Einstellung dieses Parameters zur
Regelung der korrekten Empfindlichkeit
des ,virtuellen“ Encoders auf eventuelle
Hindernisse wéhrend der Bewegung ist von
grundlegender Bedeutung.

Die ALARM- bzw. FEHLERMELDUNGEN
erléschen bei dem darauffolgenden Zyklus
erst dann, wenn die Ursache behoben wurde.

9.1 ALARME

I35 Wenn ein ALARM ausgelést wird, beginnt
die ERROR-LED zu blinken und durch den
gleichzeitige Druck der Tasten + und - wird auf
dem Display der Code der entsprechenden
Stérung angezeigt.

Die Tab. 4 enthdlt samtliche Alarme, die auf dem Display

angezeigt werden kénnen.

Tab. 5 - Fehlermeldungen

0 Karte defekt

auf zwei Fotozellenpaaren; Adressen Uberprifen)

[J |Beide Endschalter haben dieselben Pole

| 2 |Endschalter beim SETUP-Beginn belegt

IS |Time-Out abgelaufen

kein SLAVE-Steuergerdt angeschlossen

Keine Kommunikation mit dem SLAVE-Steuergerdt —

S| |Fehler am SLAVE-Steuergerat

3 2 |Fehler am SLAVE-Steuergerat

[@ Die Fehlercodes 90 91 und 92 werden nur
an als MASTER konfigurierten E721-Gerdten
angezeigt; insbesondere verweisen die Codes
91und 59 auf Fehler am SLAVE-Steuergerdt.
Werden diese Fehler angezeigt, zum Beheben
der Stérung und Wiederherstellung des
einwandfreien Betriebs der Anlage den am
Display des SLAVE-Steuergerdts visualisierten
Fehlertyp Uberprdfen.
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10 BETRIEBSLOGIKEN Wenn der SAFE-Befehl wéhrend der Fliigelbewegung

[@ In Klammern sind diie Auswirkungen auf die anderen g;lss‘;gggg; "l"l’,;' %ﬁﬁ%’g e?nglzlee gs 3,:3;’,’,%;:,?;
Eingdnge mit aktivem Impuls angegeben Wird der Befehl bei stehender Automation

=55~ Der CLOSE-Befehl kann am Eingang OPEN B von anhaltend gedriickt, wird deren Bewegung
der 2. Programmierstufe geschaltet werden verhindert.
LOGIK,E" IMPULSE
AVTOMATIONSSTATLS OPENA OPENB CLOSE s1op FSI OP R CL FSI CLIOP
GESCHOSEN ofvetdosTor | ofivetcosTortellese | kene Aushikung @’E‘ﬁﬁﬂ%@%l @Qﬁﬁgﬂ’r%@%l teie Ausitung [(k)ep‘ﬁmmg”
blockiert und 6ffnet sich

IM OFFNUNGSVORGANG | blockier den Beffeb (1) | - blockiert denBefiieb | schlieBtdosTorwieder | blockiert den Befiso Siehe Prog. 2. Stufe keine Auswikung eim Freiwerden (OPEN
blockiert - speichert CLOSE)

: : ’ ‘ " i kelne Auswikun " i kelne Auswikun keine Auswikun
GEOFFNET schiedt dos Torwieder (1) | - schieBt dos Tor wieder | schiiedt dos Tor wieder [OPE!\I/CLOSEumerdguckr] keine Auswitkung 1CL05Eumerdru%d] 1OPEN/CLOSEunerdguck1]

" o Dlockiert und 6finet sich
IMISCHUESSVORGANG | offnet das Torwieder | - offnet dlos Tor wieder Keie Aushitung blockert den Betieb Keie Aushitung e“”d‘gm@“”sw's‘e“e bem Feiwerden (OPEN
0g. 2 blockier - speichert CLOSE

" " " keine Auswirkuny keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswikung (OPEN
BLOCKERT schled dos for schled dos for b o810 | O i) | CRNUNBONG) | (CLOS umeicl) |Dootir-spachd CLOSE)
LOGIK ,EP* IMPULSE
AUTOMATIONSSTATUS OPENA OPENB CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CLIOP
0 keine Auswirkung keine Auswirkuny i keine Auswirku
GESCHIOSSEN fnet os or dinetdosTortebvete | keine Auswitong | BIRCRGER | (PR ool feine Auswikung (PR bty
blockiert und éffnet sich

IM GFFNUNGSVORGANG | blockiert den Bettieb (1) | blockiert denBefieb | schiieBt das Tor wieder blockiert denBefrieb | Siehe Prog. 2. Stufe keine Auswikung peim Freiwerden (OPEN
blockiert - speichert CLOSE)

GEORPMET | scieBicos orwiedr 1| schiecsTorvider | sereBicosTorviecr | opMSROUND, | ienemuming | (elsuing, | Jerenniig

" el Dlockiert und 6finet sich
IMSCHLESSVORGANG | blockiridenBefied | blocketdenBefico | keine Auswikung | bocketcenBefied |  kene Ausvifung ke“”“‘g“@“%%g]“(s‘m bem Fieieroen (OPEN
9 blockier - speichert CLOSE)

Fihrt die Bewegung weiter [ Fiihrt die Bewegung weffer

BLOCKIERT in umgekehrier Richtung | in umgekehrter Richiung schiedt ds Tor kene Auskaur(v’g keine /-\uswirkun%(;1 keine Aumrkungfd keine Auswirkung (OPEN
us. Noch dem STOP™ | aus. Nach dem STOP (OPEN/CLOSE unferditickf) | (OPEN unterdiicki) (CLOSE unterarick)  [olockiert - speichert CLOSE)

schiieBf das Torimmer, | schiiet s Torimme,

0GK X WU
STATUS AUTOMATION OPENA OPENB CLOSE sToP FsWoP FSW CL FSW CL/OP
ofnetund schlieBtnoch |  Ofnetdos orfelese ‘ ' Keine Auswitun Keine Auswitun B eie AusWikun
GESCHLOSSEN derPousenzst | U sc%ﬁsg%%m der | keine Auswikung | cpey umerdruc%] (OPEN un erdruc%] teine Ausikung (OPEN umerdruc%]
. blockiert und 6ffnet sich
IM OFFNUNGSVORGANG | keine Auswirkung (1 kene Auswikung schieBf dosTorwieder | blockiertdenBetieb | Siehe Prog. 2. Stufe kene Auswikung beim Freiwerden
(speichert CLOSE)
[speicher

Emeuter Ablouf Pausenzeit | Emeuter Ablouf Pausenzeit

3 Emeuter Ablouf Pausenzeit | Emeuter Ablouf Pausenzeit " ‘ ; ) ! )
GEOFFNET IN PAUSE i ) schiieBt dos Torwieder | blockiert den Befiieb keine Auswikung CLOSE ureratick) (CLOSE unteraitck)

" . Dlockiert und 6ffnet sich
IMSCHUESSVORGANG | fnetdosTorwieder | OfnetdasTorwieder | keine Auswitung | blockietcenBetieb | kene Ausvitung eh”d‘;%’@””sw (sfe [be\ ;emog%
e Spe\C el
0 " " kene Auswiun kene Auswirkun kene Auswirkun
BLOCKIERT schledt dos Tor schledt dos Tor chieBtdosto | opeBiOEnogick) | PV UeGicl | (% et [OPEN/CLOSE unt eragucm
10GIK A" IMPULSE
STATUS AUTOMATION OPENA OPENB CLOSE s1oP FSI OP R CL FSI CLOP
fnetund schlt nach | | et dosorfelieise ' ) Keine Auswikun Keine Auswikun ' keine Auswikun
GESCHLOSSEN derposerzet | sc;[\]ﬁ?grm%ch der | keine Auswikung | opey umerdruc%] OPEN ur erdruc%] keine Austitng (OPEN umerdruc%]
. ih el blockiert und Gffnet sich
M OFFMUNGSVORGANG |  fene Ausiung 1] |  leneAuiiung | scietcosTorvieder | bcketcendefiep | SenePog, 2. stre | IESchieteud [be\ ; nMceLosa
[speicher

R ; 4 blockiert und beim

GEOFFNET INpAUsE | Emeuter Aot Pousenvel| Emeuter ADLIPOUSenzet | e cios Trviedr | blockietdenBefieb | kenedusitung | Fieiwerden schietes | Ut ADiouf Pousenve

m B schsofor (CLOSE unterdricki)
" . Dlockiert und 6finet sich

IMSCHUESSVORGANG | fnetdosTorwieder | OfnetdasTorwieder | keine Auswiung | blockietcenBerieb | kene Ausvitung keh”d‘;(’“@””s%ygﬂs‘ehe bem Feivercen

0g. 2 (speicher CLOSE)

BLOCKERT schiet dos Tor schietdos o schiet dos Tor Ieneaitng ierehuiiung tereAsiiung, (eneairg
(OPEN/CLOSE unterditickt] | (OPEN unterdticki) (CLOSE unteraricki) | (OPEN/CLOSE unteraitick)

(1) Wahrend des Teildffnungszyklus wird das Tor durch einen OPEN-A-Impuls volistandig gedffnet.
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LOGIK ,AP* IMPULSE
AUTOMATIONSSTATUS OPENA OPENB CLOSE sTop Fswop FSWCL FSW CLIOP
et und schietnocn | et dasTorfelveke ) Yelne Ausvitun Yelne Auswitun ‘ eie Auswikun
GESCHOSIN | "o Puserefvieos | NOSTHIBsstchoe | - keine Auswitung | Rony | (Ohutedngy | feremwiung | BIERGES
blockiert und ffnet sich

IM OFFNUNGSVORGANG | blockiert denBefieh (1) | - blockiert denBefiis | schieBt dos Torwieder | blockiertden Befieb SeheProg. 2. Stufe keine Auswiung beim Freiwerden (OPEN
blockiert - speichert CLOSE)

GEOFFNETINPALSE | blockiercen Befieb 1) | blockercenBefieo | schiedidosTorvieder | Doclietcendeied | kene Ausvkung E’”f&%ﬁﬂ%@%@%@w" E’”T&%g‘ﬂ%mgfkﬁw"

i e Dlockiert und ffnet sich
IMSCHLESSVORGANG | ofretosTorvieder |  OfmefcosTorvieckr | kelne Auswirkung | blockietcenBefieb | lelne Ausiikung e“”d‘g(’””z”%,““‘ehe beim Feiveicen (OPEN
0g.2 blockit - speichert CLOSE)

; " keine Auswikun keine Auswikun keine Auswirkun keine Auswirkun
BLOCKERT schledt dos Tor schledt dos for BT | o\ o oot | (OPUIBOUCH | (CLO% uneaicl) | OPECIOS bt
106K AF (2 INPULSE
AUTOMATIONSSTATUS OPENA OPENB CLOSE s1op FM OP FSW CL FW CLOP
ofetundschiedinen | Ofetdoslorteluese |- - keine Al leine AUty o fee Ausikun
GESCHOREN | " Pusertvicer | 10SIestcnaer | feine Auswitung | cpey ol | (Cbuuteangy | ‘eedwiiung | GREREE)
IMOFFNUNGSVORGANG | eieAusvikung() | kene Ausik NeBtcosTorvieder | blockietcenefie | (SMYOTENOES | e gy et
€ine AUSWINKUNS ©ine AUSWINUNS SChlk 108 Ior wieaer 0CKiert aen Betet i ©ine AUSWINKUNS Im Freweraen
9 9 SchlieBvorgangs um 9 (speichert CLOE)

5 Emeuter Abluf Pausenzeit ; ; h " Emeuter Ablouf Pausenzett | Emeuter Ablouf Pousenzeit
GEOFFNET IN PAUSE i] Emeuter Ablouf Pousenzeit| - schiedt dos Torwieder | - blockier den Befieb keine Auswitung TCLOSE urferdiici TCLOSE urferdiici

" o Dlockiertund éffnet sich
IMSCHLESSVORGANG | Gfnef cosTorvieder | GfnefdosTorviedr | kelne Auswirkung | blockietcenBefie | leine Ausikung e““d‘gm@””%“ 68 ™ beim Fieiergen
0g.2 (speichert CLOSE)
BLOCKERT ol dos Tor ol dos Tor Sohlt des Tor lene stitng (oo husiiung (CPRAING, | el
(OPEN/CLOSE unterditick) | (OPEN unterchick) (CLOSE unterdriicki) | (OPEN/CLOSE unferarticki
10GIK 5* INPULSE
AUTOMATIONSSTATUS OPENA OPENB CLOSE stop FSW OP FWCL FOW CLIOP
(ffnet und schlieBt nach et dos o feleise ‘ : keine Auswilkun keine Auswikun ! : keine Auswikun
GRSCHONEN | (e e | wosciebiesrander | keme Auswiiung | RS | RNy | teeAwitng | GRISEER

PausenzettB

blockiert und dffnet sich

A kefrt wahrend des ket wahrend des " ‘ " ; Y Gffnet sich welter und
IM OFFNUNGSVORGANG SchieBiogongsum 1) | SchieBiorgangs tm schlieBt dos Torwieder | blockier den Befiieb Siehe Prog. 2. Stufe schieBt sich sofor wieder gggrg;gwce[gg%

I
0
[Z2]
=
-
L
a]

. blockiert und beim
GEOFFNETINPAUSE | schieBf cos Torvicr 1 | schliebiosTorvieder | scrieidosTorvieder | blockieficenBefied | keneAusvikung | Feivercen schiebjes | DOCKEr und schledisch

schsofor Deim Freiwerden
kent cie Oﬂnung um (swehe blockiert und dffnet sich
IMSCHUIESSVORGANG |  Offnet dos Torwieder | 6ffnet dlos Tor wieder keine Auswirkung blockert den Befiie keine Auswitung Pr ufe) am Ende | beim Freiweren und am
51 I\eB [ swch sofort {Ende schiieBt es sich sofort
" " keine Auswikun keine Auswikun keine Auswikuny keine Auswikuny
BLOCKERT schleft oos ot schleft dos ot eIy | orNCo ogton | (PN UIBUGH  | (O umeicl) | OPECIOS i
LOGIK 5P IMPULSE
AUTOMATIONSSTATUS OPENA OPENB CLOSE STOP FSWOP FWCL FSW CLioP
dfinetundschieginoch |  OffetdosTorelvese ‘ Keine Ausiuny Keine Ausiuny ‘ Keine Auswiun
GESCHONEN | “geruseretvieon | NOSISes o | - keine AUSVIUng | Gz e B | Cieauy | eehsiong | GRS

blockiert und offnet sch beim

IMOFMUNGSYORGANG | blckeren efen() | blckedenBeted | scieBtoslorvieder | bickietdenBefio | - SehePog 2.5ufe | SITEISChVeferd e
- speichert CLOSE]

. blockiert und bem blockiert und beim
GEOFFNETIN PAUSE | schiief das Torwieder (1) | - schiieBt dos Torwieder | schieBf dasTorwieder | - blockier den Betrieb keine Auswitkung Freiwerdehn s$hr\;em e Freiwerdehn s?hr\;em e
sich sofor sich sofo

et Offung un (see| D0REA Gt sch

IM SCHLIESSVORGANG | Dlockiert den Betieo blockiert den Betieo keine Auswirkung blockiert den Betieo keine Auswikung Prog, 2. Sufe) ottt
speicher

o e e keine Ausi keie AL keie AL feine Ausiin
Inum Ier RiChung Inum Ier RIChung i P €INe AUSWIKUN( €ine AUSWITKUNK €Ine AUSWITKUNY €ine AUSWITKUI

BLoCKET oo cama0n. | o oencemSOr. | ehiestcostorveder | pebioriendig | (CpRN wibouc [CLOSEumerdru?d] [OPENClOSEunerL%uckﬂ

schiieBt dos Torimmer | schiieBt dlos Torimmer

(1) Wahrend des Teildffnungszyklus wird das Tor durch einen OPEN-A-Impuls vollstandig gedffnet.
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LOGIK , A" IMPULSE
AUTOMATIONSSTATUS OPENA OPENB CLOSE sTop FsWopP FSWCL FSW CLIOP
et ndschiednch | Offetdasorelbese i keine Auswiun eie Auswikun ; eie AusHiku
GESCHOSIN | "gePaserivieoss | OIS eS| - feine Ausing | g oy | Outedigy | ererwiung | SIERESE
. blockiert und ffnet sich
IM OFFNUNGSVORGANG |  kene Auswikung (1) keine Auswitung schiieBt dos Torwieder | blockiert den Befrie Sehe Prog. 2. Stufe keine Auswitung [bewmﬁgv«ce[gga
speic
GEOFFNETINPALSE | schietdosTorvieder (1) | schleBtcosTorwiedkr | schiecosTorvieder | Dlockiet denBetieo | keine Ausvfung E’”T&%@f%fg‘u’fkﬁze" E’”?&%@"%fg‘u‘?kﬁze“
0 | Dlockiert und éffnet sich
IMSCHLESSVORGANG | ofretcosTorvieder |  OfefcosTorvieder | kelne Auswirkung | blockietcenBefieb | felne Austikung kemd\gomzuns%n ene e Feergen
0g-2. (speichert CLOSE)
" " keine Auswirkuny keine Auswiku keine Auswirku keine Auswikur
BLOCKERT schlef dos for schf s for BT | oo inodic)| (P bl | (O Uiaael) | (PACICR Ui
LOGIK ,B* IMPULSE
AUTOMATIONSSTATUS OPENA / CLOSE STop FsWopP FSWCL FSW CLiop
GESCHLOSSEN et dasTor / Keine Auswirkung (éep'gﬁ ﬁﬁfgg‘ﬁ”%) [éep'gﬁ ﬁgsewrg‘ﬁ”%) keie Aushiung é%‘@ﬁ ﬁg%‘u’”%]
. blockiert und 6ffnet sich
IM OFFNUNGSVORGANG |  keine Auswirkung / schiiedt dos Tor blockier den Befried Siene Prog. 2. Stufe keine Auswikung ~~ [oeim Fgmﬁrdeno E g)e\chen
GEOFFNET Keine Auswiiung / schliet cosTor [OPEﬁQf&%%%gp g leneAsiiag [Ckfggﬁunﬁg”fg””% [opskwegf&%sm et
blockert und 6ffnet sich
IMSCHLESSIORGANG | et cos o I (ene Auswitung | Docketoentetio | leeAuturg (18 0 1 BEMa v et
9 OPENCLOSE)
" keine Auswikun keine Auswikun keine Auswikun keine Auswikun
BOCHEHT Gfinetdos or / BT | eCio o | (ORuteoGl | (COEuneudy | OPEVOLCR ke
" IMPULSE IN DER OFFNUNGSPHASE / IN DER SCHLIESSPHASE
LOGiK o¢ BEIBEHALTENE BEFEHLE IMPULSE
AUTOMATIONSSTATUS OPENA / CLOSE STOP FSW 0P FsWClL FSW CLIOP
‘ ; keine Auswikuny keine Auswikuny " ; keine Auswirkuny
GESCHLOSSEN ofinet dos Tor | keine Auswitung | (G umemc%] ikt e[dm%] Keine Auswikung i ume[dm%]
A blockiert und ¢ffnet sich
IM OFFNUNGSVORGANG |  keine Auswirkung / schieBt das Tor blockiert den Befiieh SeheProg. 2. Sfufe kene Auswitung  |beim Fre\werden g Ee\chen
GEOFFNE teine Ausvikun I chboosTo | gD | o A (ehoANg, | cpeteiury
9 (OPEN/CLOSE unterdtickf) 9 (CLOSE unterdriicki) | (OPENICLOSE unferaiticki
" o Dlockiertund offnet sich
M SCHLIESSVORGANG Gfnet dos Tor / keine Auswirkung blockiert den Befiet kene Auswitung ent d‘ﬁm%urgﬁé? eMelosm Feercen Es@e\cheﬁ
0g.2 OPENCLOSE)
i keine Auswirkun keine Auswirkun keine Auswirkun keine Auswirkun
BLOCKERT ot dos o / oot | oo inecicd) | OPVUIBG | (CIOE NBONGH | (0PENCIOR Ui
LOGIK ,C* BEIBEHALTENE BEFEHLE IMPULSE
AUTOMATIONSSTATUS OPENA / CLOSE STOP FSW oP FSWClL FSW CLOP
GESCHLOSSEN ot dosTor I keine Auswitkung [éepwgﬁ C\wékun%] ‘é?,‘gﬁ ﬁ%"ﬁ“”%] Yeine Ausvikung 'éepwgﬁ ﬁ#fgmg ]
3 ; " ; ; . blockiert und beim Freiwer-
IM OFFNUNGSVORGANG |  keine Auswirkung | schliet dos Tor blockiert den Befiied Seehe Prog. 2. Stufe keine Auswiung don sefe Pog, 2. e
A ; keine Auswirku ; keine Auswikun keine Auswikun
GEOFFNET feine Auswirkung / BT | o\ OF oy | EeASING | (T e | (PEICIOR e
IM SCHLIESSVORGANG Gffnet dos Tor / keine Auswirkung blockiert den Befiet keine Auswikung blockiert den Befieb blockiert den Befieb
" keine Auswikur keine Auswikur keine Auswikun keine Auswikun
BLOCKERT ofetdos or / SOOI | ok o) | (PR UBGICY)  | (CLO% et | (PRGOS (b

(1) Wahrend des Teildffnungszyklus wird das Tor durch einen OPEN-A-Impuls vollstandig gedffnet.

(2) Beim Einschalten werden von der Karte die Eingénge Uberprift, und wenn ein OPEN-A- bzw. ein OPEN-B-Befehl aktiv ist, 6ffnen sich der Fligel
bzw. das Tor, ansonsten werden sie geschlossen.
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Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono impegnative. La FAAC si riserva il diritto, lasciando inal-
terate le caratteristiche essenziali dell’apparecchiatura, di apportare in qualunque momento e senza impegnarsi
ad aggiornare la presente pubblicazione, le modifiche che essa ritiene convenienti per miglioramenti tecnici o per
qualsiasi alfra esigenza di carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present manual are not binding. FAAC reserves the right, whilst
leaving the main features of the equipments unaltered, to undertake any modifications it holds necessary for either
technical or commercial reasons, at any time and without revising the present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont fournies d titre indicatif. FAAC se réserve le droit d’apporter &
tout moment les modifications qu’elle jugera utiles sur ce produit tout en conservant les caractéristiques essentielles,
sans devoir pour autant mettre & jour cette publication.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem Handbuch sind unverbindlich. FAAC behdilt sich das Recht
vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerates zu verdndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezug auf die
Neufassung der vorliegenden Anleitungen, technisch bzw. konstruktiv/kommerziell bedingte Verbesserungen vorzu-
nehmen.

Las descripciones y las ilustraciones de este manual no comportan compromiso alguno. FAAC se reserva el derecho,
dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los aparatos, de aportar, en cualguier momento y sin compro-
meterse a poner al dia la presente publicacion, todas las modificaciones que considere oportunas para el perfec-
cionamiento técnico o para cualquier otro tipo de exigencia de cardcter constructivo o comercial.

De beschrijvingenin deze handleiding zijn niet bindend. FAAC behoudtzich hetrecht voor op elk willekeurigmoment de
veranderingen aan te brengen die het bedrijf nuttig acht met het oog op technische verbeteringen of alle mogelijke
andere productie- of commerciéle eisen, waarbij de fundamentele eigenschappen van de apparaat gehandhaafd
blijven, zonder zich daardoor te verplichten deze publicatie bij te werken.

FAAC S.p.A.

Via Calari, 10
40069 Zola Predosa (BO) - ITALIA
Tel. 0039.051.61724 - Fax. 0039.051.758518

Www,foocgroup.com
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